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1. Ogélne zasady i ostrzezenia

1.1 Wprowadzenie

Niniejsza instrukcja zawiera wszystkie szczegotowe informacje niezbedne do
poznania i prawidtowego obstugiwania posiadanego urzadzenia.

Nalezy jg uwaznie przeczyta¢ przy zakupie monitora i powotywac sie na nig przy
kazdym wystgpieniu watpliwoéci co do stosowania lub przed przystgpieniem do
konserwacji.

Instrukcja powinna by¢ przechowywania na maszynie lub co najmniej, gdy nie jest to
mozliwe, w miejscu znanym i fatwo dostepnym.

WSZELKIE PRAWA _ZASTRZEZONE. NINIEJSZA INSTRUKCJA JEST PRZEZNACZONA
WYLACZNIE DO UZYTKU PRZEZ KLIENTA. KAZDE INNE ZASTOSOWANIE JEST
ZABRONIONE.
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1.2 Warunki gwarancji

e PRZEDMIOT GWARANCJI: gwarancja odnosi sie do produktu i jego czesci
oznaczonych numerem seryjnym lub innym numerem identyfikacyjnym
uzywanym przez firme MC elettronica.

e OKRES GWARANCJI: MC elettronica udziela gwarancji na ZESTAW USC S4
na okres od daty produkcji (wskazanej na tabliczce identyfikacyjnej z tytu
Monitora) i na akcesoria.

Gwarancja obejmuje produkt i wszelkie naprawy wykonywane w uzgodnionym

terminie.

Niniejsza gwarancja nie ma zastosowania w przypadku:

e przypadkowego uszkodzenia;

e niewlasciwego uzytkowania;

e nieuzgodnionych zmian, niepoprawnej instalacji (lub regulaciji);

e szkdéd spowodowanych przez uszkodzenia lub awarie sprzetu
niewyprodukowanego przez firme MC elettronica  potgczonego
mechanicznie lub elektrycznie z naszymi urzadzeniami;

e wystgpienia sily wyzszej (uderzenie pioruna, powddz, pozar lub inne
przyczyny niezalezne od firmy MC elettronica).

Naprawy gwarancyjne, ktére powinny by¢é przeprowadzane w laboratoriach

naszych autoryzowanych centréw serwisowych, sg catkowicie bezptatne, o ile

urzgdzenia zostang przetransportowane lub wystane bezposrednio do nich na
koszt wtasciciela. Koszty transportu i zwigzane z nim ryzyko ponosi Klient.

Powyzsza gwarancja obowigzuje pod warunkiem, ze firma MC elettronica nie

uzgodni inaczej z Klientem.

Ostrzezenie

A Firma MC elettronica nie ponosi jakiejkolwiek odpowiedzialnosci za
szkody Ilub wydatki posrednie Ilub bezposrednie spowodowane
niewlasciwym uzytkowaniem lub niezdolnoscig klienta do korzystania z
urzadzen oddzielnie lub w potgczeniu z innymi urzgdzeniami.

1.3 Pomoc techniczna

Obstuga klienta jest dostepna we wszystkich krajach, w ktorych urzadzenie jest
oficjalnie rozprowadzane przez firme MC elettronica (w trakcie okresu gwarancyjnego
i po nim).

Kazdy rodzaj czynno$ci interwencyjnej wymaganej przez ZESTAW USC S4 nalezy
wykona¢ zgodnie z niniejszg instrukcjg lub umowami zawartymi z firmg MC
elettronica.

W przeciwnym wypadku odpowiednie warunki gwarancji zostang anulowane.
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2. Opis ogo6lny

System elektroniczny USC S4 to kompletne rozwigzanie, ktére zawiera wszystkie
funkcje zwigzane z:

Blockage Monitor (BM) do monitorowania prawidtowego przeptywu nasion
lub nawozu granulowanego wewnatrz fotokomérek;

Variable Rate /Tram Line (VRT), ktéra umozliwia regulacje rozsiewania
proporcjonalnego wzgledem predkosci posuwu (DPA), dzieki zastosowaniu
silnika elektrycznego oraz funkcji Tram Line, ktéra stuzy do sledzenia toréw
do kolejnych upraw.

System zostat zaprojektowany do przylgczenia z gltéwnymi urzadzeniami
GPS dostepnymi na rynku w celu automatycznego zarzgdzania
zamykaniem rzedéw, unikajgc w ten sposob naktadania sie wysiewow.

Jednostki sterujgce tworzace okablowanie sg nastepujgce:

ECU DC SILNIK jest to urzgdzenie elektroniczne, ktore w potgczeniu z
innymi konkretnymi urzgdzeniami firmy MC Elettronica pozwala na
sterowanie silnikiem elektrycznym potagczonym z dozownikiem
pneumatycznego siewnika rzedowego; kazdy ECU DC SILNIK moze
sterowac tylko jednym silnikiem pradu statego 12 VDC.

Kod 10CEN-0003.
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- ECU TRAM LINE zajmuje sie kontrolowaniem odtgczania rzedu siewnego i
zarzadza tez wszystkimi sygnatami wymaganymi do dziatania systemu i
steruje powigzanymi urzgdzeniami.

Kod CJK-CEN-0001.

- ECU BRAMKA umozliwia zasilanie i zarzadzanie czujnikami optycznymi
»,Czujniki blokujgce” przytaczonymi do sieci CAN BUS w pofgczeniu
szeregowym. Dana jednostka sterujgca zajmuje sie automatyczng numeracjg
czujnikdw, ich diagnostykg, konfiguracja i gromadzeniem otrzymanych
informacji, udostepniajgc je na Virtual Terminal. W systemie USC uzywane sg
maksymalnie dwie z tych jednostek sterujgcych.

Kod 10CEN-004.
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3. Instalacja systemu
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Rysunek 1: gabaryty Virtual Terminal 7 cali, kod CJK-MON-0001
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Rysunek 2: gabaryty ECU Silnik kod 10CEN-0003
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Rysunek 3: gabaryty ECU Tram Line kod CJK-CEN-0001
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Rysunek 4: gabaryty ECU Bramka kod 10CEN-004
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3.1 Potaczenia elektryczne
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3.2 Montaz Virtual Terminal

Aby zamontowac Virtual Terminal, nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

e zalgczonymi do zestawu Srubami przykreci¢ wspornik przyssawkowy do tylnej
czesci Virtual Terminal;

e przymocowaé wspornik przyssawkowy na ptaskiej i czystej powierzchni, w
przeciwnym razie podczas pracy Virtual Terminal mogtby sie odczepic i spasé.

Uwaga: wskazane jest, aby zainstalowac Virtual Terminal przed operatorem, aby
utatwi¢ jego obstuge podczas cyklu roboczego.

Rysunek 5: montaz Virtual Terminal 7”
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3.3 Instalacja czujnikow

ZESTAW USC S4 moze by¢ wyposazony w nastepujace czujniki:

e czujnik indukcyjny zblizeniowy, NPN, 12V, N.O. (zawsze obecny),
e czujnik pojemnosciowy, NPN, 12V, N.O.,

e czujnik blokujacy,

e czujnik magnetyczny,

e czujnik poziomu,

o styk, wylgcznik krancowy normalnie otwarty.

3.3.1 Instalacja czujnika predkosci

Czujnik predkosci mozna zamontowa¢ wszedzie tam, gdzie wykonywany jest ruch
mechaniczny, wykonujac metalowe wystajgce odniesienie o dlugosci co najmniej 7
mm (Rysunek 66 - odn. <C>).

Ustawi¢ odlegto$¢ miedzy czujnikiem i srubami na okoto 2/3 m (Rysunek 6 — odn.
<B>).

Przymocowa¢ uchwyt czujnika (zatgczony w zestawie) do statej czesci pojazdu tak,
aby byt dobrze przymocowany do konstrukcji. Zablokowaé czujnik na uchwycie za
pomocg nakretki i przeciwnakretki.

Montaz czujnika powinien gwarantowa¢ odczyt predkosci dla minimalnie 10
impulséw/metr (1000 impulséw/100 metréow), aby zapewni¢ prawidiowe dziatanie
systemu.

Ostrzezenie
Zaleca sie zabezpieczy¢ kabel czujnika za pomocg gumowej ostony.

o 2Amrm
B - Mdin. Smim

1 ©

metalowy element odniesienia

[
Mir D15

Rysunek 6: instalacja czujnika predkosci
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3.3.2 Instalacja czujnika magnetycznego

Czujnik indukcyjny do pomiaru RPM turbiny powinien by¢ umieszczony naprzeciwko
metalowych elementéw odniesienia o $rednicy co najmniej rownej Srednicy danego
czujnika i wystawa¢ poza jakakolwiek inng metalowg mase na co najmniej 7 mm.
Odlegtos¢é miedzy czujnikiem a jego metalowym elementem odniesienia waha sie od
2 do 3 mm.

Ponizsze rysunki opisujg dwa przyktady montazu.

2-3 mm

Czujnik RPM

Rysunek 7: instalacja czujnika indukcyjnego D.18 na WOM.

2 mm

——

Np.: skrzynka przektadniowa

Czujnik indukcyjny

1,7mm

Rysunek 8: instalacja czujnika indukcyjnego D.12 skrzynce przekfadniowe;.

Ostrzezenie
Zaleca sie zabezpieczy¢ kabel czujnika za pomocg gumowej ostony.
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3.3.3 Instalacja czujnikéw blokujacych

® i i
Przecigé przewdd } }
rurowy zgodnie z } }
prostokgtem [ |
zaznaczonym T B

przerywanag linig lub
usuna¢ istniejgcy
czujnik z przewodu

rurowego.
@ ——

Czujnik przeszkod -
umiesci¢ miedzy m ll
dwoma przewodami -
rurowymi i wepchngé — e
zlgczki czujnika do -

konca.

®

Wiozy¢ zaciski, jak $ $
pokazano na rysunku g g

i dokreci¢ tak, aby = =
przymocowac

przewody rurowe do

czujnika.

® Usunaé nadmiar

tacznik czujnika opaski.

przytaczy¢ do

systemu i

przymocowac opaska
potaczeniowa,
umieszczajac jg w
odlegtosci 10 cm od
tacznika. Odcig¢
wystajacg czes¢
opaski.
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3.3.4 Instalacja zaworéw MCV300

@

Zawor MCV300 umiescié
na gtowicy rozsiewajgce;.
Istniejg dwa sposoby:

a.

zawor umiescic
bezposrednio na gtowicy
rozsiewajacej i
przymocowac go,
dokrecajac srube w gorne;j
czesci zaworu;

b.

do przewodu rurowego
wlozy¢ element redukcyjny
do MCV300 i
przymocowaé go opaskg
zgodnie z rysunkiem;
nastepnie wtozy¢ element
redukcyjny w odpowiedni
otwér w MCV300 i dokreci¢
Srube w gornej czesci, aby
przymocowac¢ zawor do
przewodu rurowego.

Gtlowica rozsiewajgca

\DOkrecié $rubg -

Dokreci¢ srube

Element
redukcyjny

®

W przewody rurowe wiozyé
dwie pozostate zigczki
zaworu.

®

Przewody rurowe
przymocowaé do zaworu
dwoma zaciskami.

18
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3.3.5 Instalacja czujnika magnetycznego

Montaz typu 1: czujnik magnetyczny do wskazywania rzedu mozna umiesci¢ na
siewniku na jednym z przegubowych ztgczy ramion z tarczg wskazywania rzedu,
podczas gdy magnes (dostarczany z czujnikiem) mozna umies$ci¢ na ramieniu tarczy
wskazywania rzedu tak, aby magnes znalazt sie przed czujnikiem, gdy ramie jest
podniesione (Rysunek 9 odn. <a>), natomiast gdy rami¢ jest opuszczone, magnes
odsunie sie od czujnika (Rysunek 9 odn. <b>).

Czujnik umiesci¢ w taki sposob, aby magnes byt réwnolegty do gtowicy czujnika w
odlegtosci 4/5 mm, gdy ramie tarczy znakujgcej jest catkiem podniesione.
Przymocowac¢ profil wspierajgcy (nie wchodzi w sktad wyposazenia) do statej czesci
siewnika tak, aby byt dobrze przymocowany do konstrukcji.

Zablokowa¢ czujnik na profilu za pomocg nakretki i przeciwnakretki.

NB.: zamontowa¢ element odniesienia mozliwie jak najblizej punktu podparcia drgzka
tarczy znakujgcej, aby podczas pracy z elementem odniesienia przy czujniku
wahania drgzka nie doprowadzity do fatszywych odczytéw czujnika.

Montaz typu 2: taki sam rodzaj montazu, jak poprzedni, z tg roznicg, ze czujnik i
magnes bedg zwrécone do siebie tylko wtedy, gdy maszyna zostanie podniesiona
lub opuszczona; na rysunku 9 pokazano przyktad montazu z czujnikiem na przeciwko
magnesu, gdy maszyna jest podniesiona.

Instrukcja obstugi 19
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ZESTAW USC
MONTAZ TYPU 1
. Tarcza
Czujnik
agnes 4 mm
a)

I
—

\
S

\ Siewnik

b)

" Czujnik

—

Magnes

Tarcza

\

ik

Magnes

]

i

\ Siewn

(i

MONTAZ TYPU 2

Magnes

Siewnik Siewnik

Rysunek 9: Przyktad instalacji czujnika magnetycznego do wskazywania rzedow.

Ostrzezenie

A

Zaleca sie zabezpieczy¢ kabel czujnika za pomocg gumowej ostony.

20
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3.3.6 Instalacja czujnika poziomu produktu

Czujnik pojemnosciowy do wykrywania poziomu produktu powinien by¢ ustawiony
tak, aby wykry¢, kiedy poziom produktu w zbiorniku spadnie ponizej limitu rezerwy.
Czujnik pojemnosciowy mozna zainstalowa¢ wewnatrz zbiornika produktu (Rysunek
10 10 - przyktad 1) za pomocg wspornika mocujgcego (nie wchodzi w sktad
wyposazenia) lub mozna go zamontowaé bezposrednio na obudowie zbiornika
(Rysunek 10 10 - przyktad 2) i przymocowaé, uzywajgc wiasnej nakretki i
przeciwnakretki. Wazne jest, aby przednia czes¢ czujnika pojemnosciowego stykata
sie bezposrednio z produktem; w ten sposdb, ustawiajgc gtowice czujnika na limicie
rezerwy, gdy czujnik jest zastoniety produktem (odn. <1> przykfady1 i 2 Rysunek 10
10) NIE wysyla sygnatu alarmowego, natomiast gdy gtowica czujnika pozostaje
nieostonieta, uaktywniany jest odpowiedni alarm.

PRZYKLAD 1: montaz wewnatrz zbiornika, 1 czujnik

ALARM NIEAKTYWNY ALARM AKTYWNY
Limit
_. rezerwy ___W____________
Produkt w
Zbiornik aranulkach
”””” T - T —

Limit
opréznienia

Produkt
granulowany

Zbiornik

Rysunek 10: przyktady instalacji czujnika poziomu produktu.
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3.3.7 Instalacja czujnikéw radaru i GPS

Zamiast czujnika predkosci opisanego w paragrafie 3.3.1, do jednostki sterujgcej
Tram Line mozna przytgczy¢ czujniki inne niz marki MC elettronica, takie jak radar
lub GPS, ktére umozliwiajg systemowi uzyskanie predkosci posuwu pojazdu.

RADAR DOPPLER

Czujniki te mozna przytagczy¢ do VT 7 "za pomocg adaptacyjnych okablowan. Aby
uzyskac¢ dodatkowe informacje na temat wdrazania tych czujnikdw, skontaktowac sie
z pomoca techniczna firmy MC elettronica.
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3.4 Dzialanie klawiatury
3.4.1 Ekran gtowny
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Panel przedni pozwala uzytkownikowi wyswietli¢ wszystkie dane zwigzane z cyklem
roboczym. Na panelu mozna wyrézni¢ nastepujgce elementy:

=

START WSTEPNY: uruchamia system zarzgdzania wysiewem.

TRAM LINE: wtgcza/wytgcza funkcje tram line.

3. ZWIEKSZENIE TRAM LINE: zwigksza liczbe przejs¢, a zatem wykluczenie
rzedow; po osiggnieciu skrajnej wartosci (gornej lub dolnej), przejscia T.L. sg
ponownie wykonywane.

4. ZMNIEJSZENIE TRAM LINE: zmniejsza liczbe przejs¢, a zatem wykluczenie
rzedéw; po osiggnieciu skrajnej wartosci (gornej lub dolnej), przejscia T.L. sg
ponownie wykonywane.

5. DMUCHAWA: przytrzymanie tego przycisku przez 2 sekundy umozliwi
wigczenie/wytgczenie dmuchawy. Wytaczenie dmuchawy bedzie mozliwe
tylko wtedy, gdy dozownik jest zatrzymany.

6. Menu: pojedyncze wecidniecie pozwala na przejscie do nastepnego ekranu;
wcisniecie i przytrzymanie przez dwie sekundy umozliwia przejscie do trybu
programowania.

7. F1: Konkretne polecenie dla niektorych alarméw.

8. DO GORY: zwiekszanie wybranej wartosci.

9. NA DOL: zmniejszanie wybranej warto$ci.

10. POWROT: wytgcza i wycisza alarm.

11. OK: stuzy do wybierania parametru przeznaczonego do zmiany w

przypadku, gdy informacje nie sa przesytane z nawigatora GPS klienta.

N
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3.4.2 Ekran rozsiewania
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Za pomocg ponizszego panelu bedzie mozna skonfigurowaé ilos¢ produktu, jaka
zamierza sie rozsia¢ odpowiednio do przejechanych hektaréw:

24

N

8.

9.

START WSTEPNY: uruchamia system zarzgdzania wysiewem.

TRAM LINE: wtgcza/wytgcza funkcje tram line.

ZWIEKSZENIE TRAM LINE: zwieksza liczbe przej$¢, a zatem wykluczenie
rzeddw; po osiggnieciu skrajnej wartosci (gornej lub dolnej), przejscia T.L. sg
ponownie wykonywane.

ZMNIEJSZENIE TRAM LINE: zmniejsza liczbe przejs¢, a zatem wykluczenie
rzedéw; po osiggnieciu skrajnej wartosci (gérnej lub dolnej), przejscia T.L. sg
ponownie wykonywane.

Menu: stuzy do przejscia na nastepny ekran.

KALIBRACJA: przejscie do menu kalibracji systemu siewu (wykonaé
przy kazdej zmianie rodzaju produktu jaki ma zostaé rozsiany.

DO GORY: zwigkszanie wybranej warto$ci.

NA DOL: zmniejszanie wybranej wartosci.

POWROT: stuzy do powrotu na ekran poczgtkowy.

10. ENTER: umozliwia potwierdzenie wyboru.
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3.4.3 Ekran sterowania hydraulicznego
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Za pomocg ponizszego panelu bedzie mozna skonfigurowac ilos¢ produktu, jaka
zamierza sie rozsia¢ odpowiednio do przejechanych hektarow:

=

START WSTEPNY: uruchamia system zarzagdzania wysiewem.

TRAM LINE: wtagcza/wytgcza funkcje tram line.

3. ZWIEKSZENIE TRAM LINE: zwigksza liczbe przejs$¢, a zatem wykluczenie
rzedow; po osiggnieciu skrajnej wartosci (gornej lub dolnej), przejscia T.L. sg
ponownie wykonywane.

4. ZMNIEJSZENIE TRAM LINE: zmniejsza liczbe przejs¢, a zatem wykluczenie

rzeddw; po osiggnieciu skrajnej wartosci (gornej lub dolnej), przejscia T.L. sg

ponownie wykonywane.

Menu: stuzy do przejscia na nastepny ekran.

DO GORY: zwigkszanie wybranej wartosci.

NA DOL: zmniejszanie wybranej wartosci.

POWROT: stuzy do powrotu na ekran poczatkowy.

ENTER: umozliwia potwierdzenie wyboru.

N

©o NG
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3.4.4 Ekran informacyjny
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To ostatnie okno podsumowujgce cykl przewijania poczgtkowego stuzy do
wyswietlania licznikéw siewnika:

=

Menu: stuzy do powrotu na ekran poczatkowy.

RESET: wcisniecie tego przycisku umozliwia zresetowanie wszystkich
licznikéw czesdciowych w sposdb jednoczesny.

DO GORY: zwigkszanie wybranej wartosci.

NA DOL: zmniejszanie wybranej wartosci.

POWROT: stuzy do powrotu na ekran poczatkowy.

ENTER: umozliwia potwierdzenie wyboru.

N

o 0Aw
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3.5 Opis interfejséw graficznych

3.5.1 Ekran pracy siewnika
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1. Pasek napelniania i oprézniania: wyswietlany podczas napetniania w fazie
startu wstepnego i oprozniania w fazie stopu wstepnego.

[ | - Stan startu wstepnego [ [T > Stan stopu wstepnego

Zegar
3. Predkosé: jesli jest zaznaczona na pomaranczowo wskazuje symulowang

przez uzytkownika predkos¢ za pomocg ustawienia z menu uzytkownika
opisanego dalej.

5-4 Km/h

4. Wartos¢ produktu rozsianego na hektar w czasie rzeczywistym przez
dozownik (a) i (b).

5. Stan dozownika (a) (b): na koniec oprézniania lub napetniania paska, ikona
przyjmie stan nieaktywnosci lub aktywnosci.

@ - Dozownik aktywny - Dozownik w ruchu

6. Spadek/Wzrost rozsianego produktu (a) (b): w zalezno$ci od warto$ci w
kg/ha okreslonej na ekranie rozsiewania.

7. Ogolny stan systemu Blockage Monitor.

N

8. Rodzaj produktu obecnego w dozowniku.
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9. Pole ostrzezen: wskazanie szczeg6lnych warunkéw wybranego rytmu Tram

28

10.

Line. Ponizej definicja mozliwych wyswietlanych ostrzezen:

konane z ¥ siewnika.
wyl

Pot siewnika: aby przestrzegaé ,rytmu”, pierwsze
przejscie na wejsciu na pole powinno by¢

zwiekszonych szerokosci opony.

Zwigkszona szerokosé opony: rytm specjalny,
ktérego uzywa sie wytgcznie do wykonywania

szerokosci zwigkszonego toru.

Zwigkszona szerokos¢ toru: rytm specjalny,
ktoérego uzywa sie wytgcznie do wykonywania

Obszar wyswietlania poszczegdlnych stanéw czujnikéw przeszkéd: ten
ekran mozna skonfigurowa¢ za pomocg menu programowania, z

pojedynczym panelem 48 czujnikow. W przeciwnym razie mozna wyswietlic
dwa pojedyncze panele po 50 czujnikéw.
Ponizej sg zdefiniowane stany czujnikow w zaleznosci od stanu uzytkowania
maszyny:

e Stan = STOP lub OCZEKIWANIE:

Tekst Opis
g BLAD Alarm czujnika lub niewykrywalny
(O | brak Strumien nie zostat wykryty
® | brak Strumien zostat wykryty

e Stan = START WSTEPNY Ilub PRACA; Tram Line nieaktywna:

Tekst Opis
! ALARM Czujnik nie zostat wykryty
g BLAD Alarm czujnika lub niewykrywalny
(O | OFF Czujniki petli wytaczone przez czutos¢ = OFF
® | brak Strumien zostat wykryty

e Stan = START WSTEPNY lub PRACA; Tram Line aktywna:

Tekst Opis Tram Line
! ALARM Czujnik nie zostat wykryty Rzad niewykluczony
@ TL ERR Alarm czujnika lub niewykrywalny | Rzad wykluczony
@ T. LINE Czujniki petli wytgczone przez Rzad wykluczony
czutos¢ = OFF
g BLAD Alarm czujnika lub niewykrywalny | -
. brak Strumien zostat wykryty Rzad niewykluczony
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e Stan = START WSTEPNY lub PRACA; ikony czujnikéw powigzane z
wykluczong 2 maszyna:

Tekst Opis Tram Line
g BLAD Alarm czujnika lub niewykrywalny -
O brak Strumien zostat wykryty % wykluczonej
maszyny
@ brak Strumien nie zostat wykryty % wykluczonej
maszyny

Pole ostrzezen stanu czujnikdéw przeszkod.

Zliczanie Tram Line: wyswietlany jest numer biezgcego ,przej$cia” oraz
catkowita liczba ,przejs¢” przewidzianych przez te sekwencje oraz rodzaj
sekwencji. Parametr mozna zmieni¢ bezposrednio przyciskami A ¥, gdy jest
otoczony przez NIEBIESKI prostokat.

Stan wykluczenia Tram Line:

brak wykluczenia, wszystkie rzedy sg aktywne.

)
)

Wykluczenie z lewej strony, rzedy przytaczone do
wyjscia TL1 sg wykluczone.

i
)

Wykluczenie z prawej strony, rzedy przytagczone
do wyjécia TL2 sg wykluczone.

)
)

Wykluczenie, rzedy przytaczone do obydwu wyjsé
TL sg wykluczone.

)
)

Strona startowa: prawa lub lewa; wytgcznie do rytmoéw asymetrycznych.
Stan zliczania Tram Line: ikona wskazuje stan wigczenia lub wytgczenia
funkcji tram line. Ten stan mozna zmieni¢ za pomocg przycisku ,ESC”.
Wartosci RPM dmuchaw (a) (b): system pozwala na wyswietlenie wartosci
predkosci RPM dwdch dmuchaw lub postugujac sie ustawieniami maszyny,
mozna wskazac¢ wyswietlenie tylko 1 dmuchawy.

Stan dmuchaw: za pomocg tej ikony mozna wyswietli¢ ogéiny stan dziatania
dmuchaw; wecisniecie przycisku dmuchawy, jesli zostat ustawiony w
ustawieniach maszyny, pozwala operatorowi wigczy¢ i wytgczy¢ dmuchawy o
takich wtasciwosciach.
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3.5.2 Ekran rozsiewania
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1. Maksymalna predkosé: wskazuje maksymalng dopuszczalng predkos¢
systemu, zachowujgc poprawne rozsiewanie produktu, z uwzglednieniem
wszystkich obecnie zaprogramowanych parametrow.

Uwaga:
jesli wyswietlana predkos¢ jest zbyt mata, prawdopodobnie wystepuje btad
programowania parametréw; patrz rozdziat Programowanie. ( Rozdz. 4, strona 38).

2. Znamionowa ilo$¢ rozsiewanego produktu przez dozownik (a) i (b).

3. Spadek/Wzrost rozsiewanego produktu (a) (b): w zaleznosci od wartosci
w kg/ha okreslonej poprzednio. Nastepnie procentowa zmiana jest
wys$wietlana na ekranie gtownym.

4. Czutos¢ fotokomadrek (a) (b): mozna okresli¢ czuto$¢ na przejscie dla
dwdch oddzielnych blokow fotokomoérek, a jej wartos¢ mozna wyrazi¢ za
pomocg OFF-20, w zaleznosci od rodzaju produktu, ktéry ma by¢ wykryty.

Z wartoscig OFF wszystkie czujniki bedg wyswietlane, jak w przypadku braku
strumienia, gdy siewnik jest ZATRZYMANY ; nie bedg generowac¢ alarméw
strumienia, a w rzgdzie alarméw wyswietli sie ,OFF”.
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3.5.2.1 Wykrywanie przeszkéd

Wykrywanie przeszkéd w rurach do wysiewu jest powierzone czujnikom
fotokomérkowym, dla ktérych mozna zaprogramowac parametr czutosci w zakresie
od 1 do 20; im wyzsza jest warto$¢, tym wiekszy strumien nasion przeptywajgcych
przez rure.

Poszczegdine wskazniki fotokomérek wyswietlajg stan prgdu w czasie rzeczywistym,
podczas gdy alarm i ogdlne wyswietlanie sg opdznione, aby zapobiec fatszywym
alarmom.

Podczas startu dozownika nalezy poczeka¢ na napetnienie obwodu. Z tego powodu
wystepuje ,Opdznienie startu”; czas zatrzymania nie jest konieczny, poniewaz
podczas zatrzymania fotokomorki nie generujg alarmu strumienia.

Aby zapobiec fatszywym alarmom, przewidziany jest parametr ,Opdznienie Alarmu”,
ustawiony dla kazdej op6zniajgcej petli, od wykrytego stanu, alarmu i odpowiedniego
,090lnego wyswietlania”. W analogowy sposéb przewidziany jest parametr
,OpOznienie Resetowania Alarmu”, ustawiony dla kazdej opdzniajgcej petli, od resetu
stanu, resetu alarmu i odpowiedniego ,0gdlnego wyswietlania”.

Ponizsza tabela zawiera niektére adnotacje wytacznie wskazujgce dotyczgce
zalecanych wartosci czutosci dla gtéwnych upraw:

Poziom czutosci Adnotacje

1 Wykrywanie przeszkdd jest wytgczone

2

3 Minimum dla rzepaku przy minimalnej predkosci
4

5

6

7 Minimum dla pszenicy przy minimalnej predkosci
8

9 Maksimum dla rzepaku przy maksymalnej predkosci
10

11

12

13

14

15

16

17 Maksimum dla pszenicy przy maksymalnej predkosci
18 Maksymalna zalecana wartosc¢

19

20
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3.5.3 Ekran sterowania hydraulicznego

@ Hydraulic  Commands
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1 ) Podnosnik maszyny: za pomocg tej ikony bedzie mozna
I Te8T) | obnizy¢ lub unie$¢ maszyne.
Ramiona hydrauliczne: za pomoca tej ikony mozna
2 ﬁ uﬂ"l'f""” otworzyé/zamkng¢ maszyne.
Elementy siewne: za pomocg tej ikony mozna
3 I T8®T| | podniesé/obnizy¢ elementy siewne.
4 } . Sciezka rzedu po lewej stronie: za pomoca tej ikony
0} e mozna wigczyé/wytaczy¢ sciezke rzedu po lewej stronie.
[ 4 Sciezka rzedu po prawej stronie: za pomoca tej ikony
5 I R mozna witgczyé/wytaczy¢ sciezke rzedu po prawej stronie.
— — | Wkaczenie znacznika Tramline: za pomocg tej ikony,
6 I I I jesli zawory Tramline sg aktywne, mozna wigczy¢ lub
- —— | wytgczy¢ znacznik Tramline.
7 :\lul, _\n Migajace: za pomocg tej ikony mozna wigczy¢ lub
wytaczy¢ migajgce Swiatto.
Py e Swiatta robocze: za pomoca tej ikony mozna wigczyé lub
8 i /7| | wytgczy¢ $wiatta robocze na narzedziu.
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3.5.4 Wyswietlanie licznikéw systemu

Informations |
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d Producte..................235 Kq &=l

Rysunek 18

1. Przejechane hektary razem: catkowity licznik przejechanych hektarow,

ktérego sie nie zeruje.

Catkowity czas: catkowity licznik godzin roboczych, ktérego sie nie zeruje.

3. Przejechane hektary czesciowy: licznik przejechanych hektarow
naliczonych od poprzedniej funkcji zerowanie licznika.

4. Czesciowy produktu 1: licznik iloci produktu typu 1, rozmieszczonej przez
poprzednig funkcje reset.

5. Czesciowy produktu 2: licznik ilosci produktu typu 2, rozmieszczonej przez
poprzednig funkcje reset.

N
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3.5.5 Menu kalibracji

1 2

Calibration M

Calibration Valve........... 0.234 Ka/R
New Calibration............. »»
Calibration Correction........ »»

) &

+
N
w

L1 L))

Rysunek 19

1. Wartos¢ zmierzona przez pojemnik.

2. Wartos¢ obrotéw: wskazuje liczbe obrotéw wykonanych przez dozownik od
wcisniecia przycisku kalibracji do czasu jego zwolnienia.

3. Wartos¢ kalibracji (reczna): mozna recznie wskaza¢ warto$¢ kalibraciji
dozownika.

4. Nowa kalibracja: przeprowadzi¢ procedure automatycznej kalibraciji.

5. Korekcja kalibracji: takg procedure mozna przeprowadzi¢ po kalibraciji
automatycznej, aby zoptymalizowac teoretyczne wartosci uzyskane podczas
kalibracji automatycznej.

6. Przycisk kalibracji: informuje uzytkownika o tym, zeby wcisnat i przytrzymat
przycisk kalibracji do czasu zakonczenia tej czynnosci.

(Patrz rysunek w paragrafie 3.1).

7. Wartos¢ kalibracji (automatyczna): uzyskiwana poprzez ilos¢ zwazonego

produktu z pojemnika oraz obroty dozownika.
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3.6 Procedura kalibracji

Pr9<?edura kalibracji pozwala skalibrowaé Calibration MI

iloS¢ produktu powigzang =z obrotem o

rozsiewacza; taka procedura powinna byé Calibration Value 0234 Kg/R
wykonana dla kazdego produktu innego New Calibration »y
rodzaju rozsiewanego przez siewnik oraz w Calibration Correction »

przypadku wymiany watka rozsiewania.
Dostep do danej procedury mozna uzyskac,
gdy maszyna i dmuchawa sg zatrzymane.
Nastepnie mozna wykonaé nastepujgce
kroki, aby przeprowadzi¢ prawidiowag
kalibracje:

1. przejs¢ do podmenu ,Nowa kalibracja” i
ustawi¢ pojemnik pod dozownikiem.

2. Wecisng¢ i przytrzymac wecisniety przycisk

kalibracji na siewniku.
Rozpocznie sie obrét dozownika ze statg
predkoscia. Licznik obrotéw przy ikonie
dozownika wskaze rzeczywiste obroty
(jest zerowany wcisnieciem przycisku).

3. Zwolni¢ przycisk kalibracji na siewniku;
wyswietli sie pole do wprowadzenia
zwazonej porcji.

4. Oprézni¢ pojemnik i ustawi¢ go pod
dozownikiem; poprzedni obrot stuzyt do
napetnienia dozownika.

5. Powtérzy¢ punkty 2 i 3, uwazajgc aby
wypusci¢ ilos¢ produktu odpowiednig do
zwazonej porgji.

6. Zwazyc zawartosé pojemnika i
wyprowadzi¢ wartos¢ przy pomocy
przyciskow A V¥ i potwierdzi¢ przyciskiem
ENTER.

7. Wyswietli sie wspoétczynnik kalibracji w kg
na obrot dozownika; jesli kalibracja jest
zadowalajgca, wyjs¢ z kalibracji; jezeli
zamierza sie powtdrzy¢ kalibracje,
ponownie wykona¢ czynnosci od punktu
5.

Instrukcja obstugi 35



ZESTAW USC @m
LECTRONICS

W konfiguracji 2-silnikowej ekrany kalibracyjne bedg wskazywa¢ nastepujace
symbole:

Konfiguracja dozownikéw do réznych produktéw

Symbol Opis
ﬂl Rozsiewanie nasion
o0 .
OOOOO Rozprowadzanie nawozu

Konfiguracja dozownikéw do pojedynczego produktu

Symbol Opis

@ Dozownik prawy

D Dozownik lewy
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3.6.1 Procedura korekcji kalibracji

Podmenu ,korekgcji kalibracji” ma te same ekrany i procesy uzytkowe co kalibracja
automatyczna, przedstawione w poprzednim akapicie.

Jedyna rdoznica polega na tym, ze silnik dozowania nie obraca sie ze statg
predkoscia, ale z predkoscig, ktéra uwzglednia nastepujace parametry:

e wczesniej okreslony lub ustawiony wspétczynnik kalibraciji,
e wymagana ilos¢ dozowania,
e predkos¢ posuwu 10 km/h.

W ten sposob kalibracja odbedzie sie z predkoscig dozowania bardziej zblizong do
uzywanej w rzeczywistosci; dzieki temu kalibracja bedzie doktadniejsza. Nalezy
réwniez zauwazyc¢, ze jezeli predkos¢ dozownika wykraczataby ponad zaplanowany
maksymalny limit, to podmenu nie bedzie dostepne.
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4. Programowanie

4.1 Ustawienia Uzytkownika

Aby wejs¢ do ustawien VT, wystarczy wejs¢ na ekran gtéwny i przytrzymac wcisniety
na 4 s przycisk menu.

‘ - Przycisk Menu

Ekrany, ktore bedg wyswietlane na koncu
poprzedniego przejscia, umozliwig
uzytkownikowi zmiane wszystkich ustawien
niezbednych do wykonania pracy.

User Setting 1/2
e Jezyk: umozliwia wybér jezyka do Language English
wyswietlenia podczas korzystania z Allarms »»
systemu.

»n

e Alarmy: wigcza wszystkie wczesniej
wyciszone alarmy.

e Tram Line: za pomoca tego podmenu
mozna ustawi¢ parametry dotyczace
dziatania wykluczania rzedow.

o Start Wstepny: stuzy do zarzadzania
parametrami zwigzanymi z dziataniem
silnika i dozownika z nim powigzanego.

¢ Wykrywanie przeszkod zespotu Nr X:
na tej stronie ustawiane sg parametry, na
ktoérych opiera sie zarzgdzanie czujnikami
fotokomérek do wykrywania przeszkéd
dla kazdej petli.

e Dmuchawa: za pomocg tego ekranu

»yn

Blockage Det. L.Nr.1....|»»
Blockage Det. L.Nr.2....|»»

»n

bedzie mozna ustawi¢ wartosci graniczne User Setting 2/e
alarméw minimalnej i maksymalnej .
predkosci dmuchaw. : d : TEIOCk_& Dimmer
e Zrédio predkosci: stuzy do ustawiania Backiight
pochodzenia wartosci predkosci pojazdu i B!"zzer VF'I"'me
jego wspdtczynnik obliczeniowy. Diagnastics
e Zegar i Sciemniacz: ustawianie godziny Software Update
i minut systemu oraz okreslenie czasu Machine Settings

rozpoczecia i  zakonczenia  trybu
graficznego dla godzin nocnych.

e Podswietlenie: to procentowa wartos$¢
odniesiona do natezenia jasnosci ekranu
[0— 100 %].

e Glosnosci brzeczyka: to procentowa
wartos¢ stuzgce okresleniu poziomu
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dzwiekowego brzeczyka w przypadku sygnalizacji dzwiekowych o btedach.
[ 0—100 %)]

e Diagnostyka: dzieki temu ustawieniu bedzie mozna uzyskac dostep do menu
diagnostycznego, ktére pozwoli uzytkownikowi pojazdu na analize ré6znych
elementéw sktadowych systemu.

e Aktualizacja oprogramowania: aktualizacja oprogramowania Virtual terminali
réznych jednostek sterujgcych tworzacych zestaw USC.

e Ustawienia maszyny: ekrany zawarte w tym pod menu chronione sg hastem,
ktore nalezy wprowadzi¢ na ekranie jaki wyswietli sie po otworzeniu pod menu.
Po poprawnym wprowadzeniu hasta, ustawienia, ktére zmienimy, bedg wymagaty
dostosowania systemu do maszyny, na ktorej jest zainstalowany.
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4.1.1 Ustawienia Tram Line

1
ol Tram Line 2 169
N 10 0908 076HEE0403 02 0 , || () )
n
¥ ;
m 4
i0b 5

Rysunek 20

1. Wyswietlanie graficzne podsumowujace: przejs¢ i Sciezek Tram Line
wynikajgcych z konfiguracji na ekranie.

2. Strona: strona pola od ktérej zaczgé; symbol wystepuje tylko w ,rytmach”
asymetrycznych. Gdy taki symbol jest obecny, wyswietlany jest zaréwno
obok rysunku przej$¢ jak i przy ekranie synoptycznym siewnika.

3. Szerokos¢ belki: pole tylko do wgladu, wyswietlajgce szerokos¢ belki
opryskiwania, okres$long odpowiednio do parametru wybranego w punkcie 7
+Rytmy Tram Line”.

4. Pole ostrzezen: wskazanie szczeg6lnych warunkéw wybranego rytmu Tram
Line. Ponizej definicja mozliwych wyswietlanych ostrzezen:

. . | Potsiewnika: aby przestrzega¢ ,rytmu”, pierwsze

?’;‘f . | przejscie na wejsciu na pole powinno by¢

" “ | wykonane z % siewnika.

Zwiekszona szerokos¢ opony: rytm specjalny,
ktérego uzywa sie wytgcznie do wykonywania
zwiekszonych szerokosci opony.

Zwiekszona szerokos¢ toru: rytm specjalny,
ktérego uzywa sie wytgcznie do wykonywania
szerokosci zwiekszonego toru.
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5. Szerokosé¢ siewu: pole tylko do odczytu wskazujgce szerokos$¢ siewnika
(wartos¢ stata w prowadzona za pomoca ustawien maszyny).

6. Ekran synoptyczny siewnika: Wyswietlanie graficzne konfiguraciji linii tram
line uzywanych w tym ,Rytmie”.

7. Rytmy Tram Line: zmiana w tym polu umozliwia przewijanie wszystkich
dostepnych rytmow; tabela rytmoéw pokazana jest w kolejnosci rosngcej
stosunku miedzy belkowe i wysiewem, aby rytmy byty wy$wietlane w
kolejnosci szerokosci belki. Aby zmieni¢ to pole, nalezy nacisnaé na przycisk
LENTER”, a nastepnie przy uzyciu przyciskow A V¥ przechodzi si¢ do
nastepnego ekranu.

Tram Line 2/2 q
% Tram Line Loop Nr.1........ » 1a

Tram Line Loop Nr..2...... » I"
Counting Sensor ............. WORK S. | o 2

Rysunek 21

Na tym drugim ekranie bedzie mozna ustawi¢:

1. (a) (b) Konfiguracja fotokomdrek wykluczonych z Tram Line.

2. Czujnik posuwu: mozna skonfigurowa¢ w nastepujgcych wersjach:
- C.PRACY: czujnik pracujgcego siewnika.
- 1-T. RZEDY: 1. Sciezka rzedu, dziatanie naprzemienne.
- 2-T. RZEDY: 2. Sciezka rzedu, dziatanie niezalezne.
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NUMERO PASSATA / Path number
[ 0 0
0 0 0
0 RR 0 0 o Il o 0
0 0 0 0 RR 0 0
0 0 0
Q RR 0 ]
0 0 0 RR 0 0
0 0 o PR o 0
R R 0 0 0 0 0 o Il o 0 0
e o 0 0 0 0 0 RR 0 0 ]
g;
0 0
0 0
0 0
0 0
0 0
0 0 0
] 0 0 0
0 0 0 0
0 0 0 0
0 0 0 0
LEGENDA ! Description
sx + dx [ ATTIVAZIONE USCITE TL1 e TL2 IN ESCLUSIONE
sx ATTIVAZIONE SOLA USCITE TL1 IN ESCLUSIONE
TL1 comanda N°2 gruppi Valovole x fare tutta la carreggiata
dx R ATTIVAZIONE SOLA USCITE TL2 IN ESCLUSIONE
RR  TL2 comanda N°2 gruppi Valovole x fare tutta la carreggiata
0 NESSUNA ESCLUSIONE
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4.1.1.2 Konfiguracja petli Tram Line

Tram Line Loop N° 1
TL L1 Start.............. 8
TL L1 End............... 0
TL 12 Start.............. 25
TL 12 End............... 27
TL 2l Start.............. 0
TL 2l End............... 0
TL 225tart.............. 0
TL 22End............... 0

Rysunek 22

Na tym ekranie mozna ustawi¢ czujniki fotokomorki, ktére sg umieszczone na liniach,
ktore mozna wykluczy¢ z Tram Line; w przypadku petli nr 2 istniejg 2 zestawy
ustawien niezaleznych (1 i 2). Zespoty odnoszg sie konkretnie do wyj$¢ ECU Tram
Line (T.L. 1i T.L.2); dla kazdego wyjscia sg przewidziane 2 zespoty (X.1i X.2):
e T.L.,Wyjscie nr” Rozpoczecie: pierwszy czujnik nalezy do tych, ktore
mozna wykluczy¢ w zespole Tram Line ,nr”; warto§¢ mozna ustawi¢ na
,OFF” (brak zespotu, réwniez ,Zakonczenie” bedzie OFF) i miedzy
minimalng 1 i maksymalng wartoscig réwng liczbie czujnikéw petli.
e T.L.,Wyjscie nr” Zakonczenie: ostatni czujnik nalezy do tych, ktére
mozna wykluczy¢ w zespole Tram Line ,nr’; warto$¢ mozna ustawi¢
pomiedzy minimum réwnym wartosci ustawionej w ,Rozpoczecie”, a
maksymalng wartoscig rowng liczbie czujnikow w petli; bedzie OFF, jesli
.Rozpoczecie” jest OFF.

W powyzszym przyktadzie wystepuje pojedyncza petla czujnikéw fotokomorek, a
funkcje tram line wykonuje sie zamykajac rzedy od 8 do 10 wigcznie (wyjscie TL. 1) i
od 25 do 27 wigcznie (wyjscie TL. 2), dlatego konieczne jest zaprogramowanie tych
liczb jak powyzej: w ten sposéb, podczas faz tram line, fotokomorki zamontowane w
rzedach 8-9-10 i 25-26-27 nie powinny wykrywac¢ przejscia produktu i nie powinny
sygnalizowa¢ alarmu.
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4.1.2 Ustawienia startu wstepnego

Pre-Start Iq
Auto........oevvennnnns .| Disabled I | 1
Reference Speed.......... 0.0Km/h A 2
Exit Speed 0.0Km/h + 3
Filling Time OFF Iﬁ 4
Pre-Start TimeQut 0s iﬁ 5

Rysunek 23

Funkcje Start wstepny i Stop wstepny majg na celu kompensacje odpowiednio czasu
napetniania maszyny na poczatku kazdego przejScia oraz czasu opréznienia
maszyny na koncu kazdego przejscia:

1.

Automat: jesli jest aktywny, i silnik dozowania uruchamia sie automatycznie
w trybie startu poczatkowego jak tylko siewnik ustawiony jest trybie pozycja
robocza nawet jezeli predkos¢ wynosi ,,0”; Jezeli jest nieaktywny poza
pozycja roboczg wymagane jest wcisniecie powigzanego przycisku na
ekranie gtéwnym [Aktywny — Nieaktywny].

Predkos¢ odniesienia: jest to predkos¢ ,rownoznaczna”, jakiej system
uzywa do wykonywania obrotéw silnika dozownika w trybie startupu
wstepnego (czyli bez rzeczywistego posuwu siewnika) [0.0 — 25.5 km/h].
Predkosé¢ do wyjscia: po osiggnieciu tej predkosci system wychodzi z trybu
startu wstepnego i wykonuje dozowanie DPA,; ta minimalna predkos¢ jest
uzywana réwniez jako prég w celu okreslenia rzeczywistego ruchu silnika i
rozpoczecia dozowania, jezeli nie jest uaktywniona funkcja startu wstepnego
[0.0 — 10.0 km/h].

Czas napetniania: uzywany przez pasek napetniania/oprézniania na ekranie
gtébwnym. W tym parametrze ustawia sie czas, ktory uptywa miedzy
rozpoczeciem obrotu dozownika a efektywnym opadaniem nasion na ziemie
[OFF - 25,5 s].

TimeOut Start wstepny: maksymalny czas dziatania w trybie startu
wstepnego przed powrotem do trybu ,oczekiwania”, jezeli nie przejdzie sie
do trybu ,pracy” [ 0 — 30 s].
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4.1.3 Wykrywanie przeszkody przez petle

46

Blockage Det. L. Nr.1 Iq
Start Delay................ 00s | | 1
Alarm Delay............... 0.0s iy 2
Alarm Reset Delay ......... 00s |ﬁ 3
Proportional Speed......... OFF | — 4
Rysunek 24

Opobznienie startu: opoznienie w przejsciu stanu STOP/OCZEKIWANIE i
stanu START_WSTEPNY/PRACA wykrywania alarmu; tym parametrem jest
zatem czas oczekiwania systemu na kazdy start, zanim zweryfikuje
ewentualne problemy z siewem; jesli ten parametr jest zaprogramowany na
zbyt niskiej wartosci, mogg by¢ generowane fatszywe alarmy.
[0,56-255s+0,15].

Opoéznienie alarmu: opdznienie podczas generowania alarmu, parametr
ten wskazuje czas, ktory uptynie miedzy rzeczywistym wykryciem problemu
wysiewu a jego wyswietleniem na Virtual Terminal; czas ten rozpoczyna sie
wiec pod koniec poprzedniego ,0pdznienia startu”; jesli ten parametr jest
zaprogramowany na zbyt niskiej wartosci, moga by¢ generowane fatszywe
alarmy.

[0,5-255s+0,15].

Opoéznienie Reset Alarmu: op6znienie anulowania alarmu, parametr ten
wskazuje minimalny czas, przez ktéry siew powinien by¢ poprawny, zanim
odpowiedni alarm zostanie anulowany.

[0,5-255s+0,15].

Proporcjonalna predkosé: to ustawienie stuzy do okreslenia, czy prog
wykrywania alarmu fotokomérek (czuto$¢) powinna by¢ stata lub powinna
sie zmienia¢ w zalezno$ci od predkosci robocze;j.
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4.1.4 Ustawianie dmuchaw

Blower
Minimum SpeedA.......... OFF
Maximum Speed A ......... ORPM
Minimum SpeedB......... OFF
Maximum SpeedB......... 0 RPM

(t 1) 141>l ]

la
2a
1b
2b

Rysunek 25

Na tym ekranie ustawia si¢ limity alarméw dla predkosci minimalnej i maksymalnej
dotyczgcej danej dmuchawy. W menu uzytkownika wskazano dwie pozycje

dotyczgce ,dmuchawy A” i ,dmuchawy B”, jesli wystepuije.

Wartosci sg ustawiane co 50 RPM; parametry nalezy zablokowa¢ w taki sposéb, aby
maksymalny byt zawsze wigkszy od minimalnego. Aby wykluczy¢ alarmy minimalnej
predkosci, ustawi¢ ,OFF”; aby wykluczy¢ alarmy maksymalnej predkosci, ustawic¢

wartos¢ wiekszg od 7000, graficznie wyswietlany ,OFF”.

Graficzne elementy tego ekranu to:

1. (a) (b) Minimalna predkos¢: ustawienie minimalnej wartosci predkosci

danej dmuchawy wyrazonej w RPM [OFF — 6950 + 50 RPM].

2. (a) (b) Maksymalna predkosé: ustawienie maksymalnej wartosci predkosci

danej dmuchawy wyrazonej w RPM [1000 - OFF + 50 RPM].
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4.1.5 Zrédto predkosci

Speed Source

Speed Sensor............ |- ECUTL
Adjutment Valve.......... 0.00p/m
Simulated Speed.......... OFF

) &

N

START STOP

0
[m]
3
I N S S

(t 1) 1alp>)

48

Rysunek 26

Czujnik predkosci: to pole stuzy do wybierania zrodta pochodzenia danej
predkosci, dlatego nalezy zaprogramowac, do ktérego ECU jest przytgczone
zrodto predkosci.
- |-ECUTL: wejscie ECU Tram Line: czujnik predkosci jest potgczony
z odpowiednim okablowaniem na ECU Tram Line.
- I-VT: wejscie VT: predkos¢ jest wykrywana przez Radar lub czujnik
GPS przytgczone do odpowiedniego wejscia w tgczniku gldbwnym
Virtual Terminal.
- 1SO-VT: wejscie CAN IsoBus VT: predkos$¢ jest zbierana przez linie
ISO BUS ciagnika przez odpowiednig jednostke sterujaca; aby
uzyska¢ dodatkowe informacje, skontaktowac sie z serwisem
technicznym MC elettronica.
Wartos¢ kalibracji: ta wartos¢ w impulsach na metr jest rozdzielczoscia
czujnika. Aby wartosci rozprowadzanego produktu byty zgodne z
ustawieniami na ekranie dozowania, wskazane jest uzycie czujnikdw o
wysokiej rozdzielczosci z minimum 10 impulsami na metr. Optymalne
warunki systemu uzyskuje sie przy 100 impulsach na metr.
[0.30 — 250.00 + 0.01]
Gdy wybiera sie to pole, przyciskiem AUTO, mozna réwniez wejs¢ do funkcji
wauto-kalibracji” czujnika.
Predkos¢ symulowana: gdy ten parametr wynosi ,0, wyswietla sie OFF, a
predkos¢ uzywana przez system bedzie predkosciag rzeczywistg wykrytg przez
zrédto | predkosé uzywana przez system bedzie predkoscig rzeczywistg wykryta
przez zaprogramowane zrodio. Jezeli z jakiegokolwiek powodu ma sie zamiar
wymusi¢ predkos¢, ignorujac dang pochodzacg od czujnika, tutaj nalezy ustawic¢
wymuszong predkosc. Na ekranie roboczym zostanie odpowiednio wyswietlone,
ze predkosc NIE jest rzeczywistg [OFF — 25,5 + 0,1 km/h].
Obszar graficzny do kalibracji czujnika predkosci.
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4.1.5.1 Kalibracja czujnika predkosci

Aby przeprowadzi¢ procedure automatycznej
kalibracji czujnika predkosci, nalezy przejsc¢
przez nastepujgca Sciezke: Ustawienia
uzytkownika > Zrédto predkosci, a nastepnie
wcisng¢ przycisk AUTO. Z danego przycisku
mozna korzystac tylko wtedy, gdy wybrane
jest pole ,Stosunek kalibrac;ji”.

Ekran, jaki sie wyswietli bedzie taki, jak
pokazany w punkcie 1. Kroki, ktére nalezy
wykonac, aby uzyska¢ poprawng kalibracje,
sg nastepujgce:

1. Umiesci¢ 2 wskazniki na ziemi
rozstawione w odlegtosci 100 metréw.

2. Stangc ciggnikiem na wczesniej
oznaczonym punkcie odniesienia i
nacisng¢ na przycisk ENTER, aby
uruchomi¢ pomiar.

Przycisk | Symbol Funkcja

Uruchamianie/

zatrzymywanie
pomiaru
impulséw do

kalibraciji
czujnika

3. Przejechac ciggnikiem do drugiego
oznaczonego punktu i ponownie
nacisng¢ na ENTER, aby zatrzymaé
wykonywanie pomiaru zgodnie z
punktem 2; jezeli impulsy nie mieszczg
sie w dozwolonym zakresie, zostanie
wyswietlone ostrzezenie o btedzie, jak
wskazano w punkcie 3.

4. Jezeli procedura kalibracji przebiegnie
bezbtednie, w rzedzie pod napisami
START — STOP zostang wyswietlone
impulsy zgromadzone na podstawie 100
metrow.

Instrukcja obstugi
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Speed Sensar
Adjutment Value
Simulated Speed

|- ECUTL
0.00 p/m
QFf

(@ 100m 7/ 330ft

[--

START STOP
13000 p/100m

[

START STOP
min 1000 max 25000
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4.1.6 Konfiguracja sciemniania dzier/noc i zegar)

Clock & Dimmer

Day -> Night Hour........
Night ->Day Hour.........

10

03
22:00
05:00

)@ @

A W N PP

50

Rysunek 27

1. Wartos¢ godziny

[0-23+1]
2.  Wartos¢ minuty
[0-59+1]
3.
[00:00 — 23:50 + 00:10]
4.

[00:00 — 23:50 + 00:10]

Wartos¢ godzinowa przejscia z trybu dziennego na nocny

Wartos¢ godzinowa przejscia z trybu nocnego na dzienny
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4.1.7 Menu diagnostyczne

Diagnostics

Tram Line ECU Info....... »

@
DC Motor ECU nr.l Info  »» 1 | 2a
DC Motor ECU nr.2 Info [»» I“ 2b
B.M. ECU Nr.l Info..... [»» IE 3a
B.M. ECU Nr.2 Info..... » % = 3b
Info Loop 1 B.S. Nr..... e~ 4a
Info Loop 2 B.S. Nr..... 1= 4b
Software Versions.......... »» ! | 5

Rysunek 28

Ekrany podmenu “Diagnostyka” pozwalajg operatorowi na wykonanie kontroli
diagnostycznych na réznych elementach tworzgcych system. Elementy, ktére go
tworzg, sg nastepujgce:

1.

Tram Line ECU Info: wyswietlajg
informacje o dziataniu ECU Tram
Line. Wejscia sg pogrupowane
wedlug rodzaju i oznaczone ,0”
(czujnik OFF) lub ,1” (czujnik ON);
Sledzi liste wyswietlanych rodzajow
stanéw:

Wejscia robocze: stan wejs¢

ROBOCZYCH, SCIEZKI RZEDU

1-2.

Wejscia dmuchaw: stan wejs¢

CZUJINIKA OBROTOW

DMUCHAWY 1 - 2.

Tram Line ECU Info

Woark and Speed Input....

Blower Inputs
Level Inputs
Doors  Inputs
Sensor Inputs

Wejscia poziomu: stan wejs¢ poziomu 1 -2 -3 - 4.
Wejscia drzwiczek: stan wejs¢ DRZWICZEK KALIBRACJI 1-2 -3 - 4.
Wejscia czujnikéw: stan wejs¢ CZUJNIKA BLOKUJACEGO) 1-2-3-4.

Instrukcja obstugi
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2.

3.

DC Motor ECU nr X Info:
wyswietla informacje dotyczace
dziatania odpowiedniego napedu

DC Motor ECU nr.l Info

silnika; sg 2 identyczne ekrany do oov
wys$wietlania 2 napeddéw (jesli sa Average Current 0.DA
obecne). Peak Current 0.0A
V zasilania: (Wolt) wskazywane Driver Temperature o°c
jest napiecie zasilania Motor Driving =%
wykrywane przez ECU. Jesli jest Motor  Speed 0 RPM
mniejsze niz 10,5 V, dozownik Distributor - Speed 0.00 RPM

moze dziata¢ nieprawidtowo. Sensor _Inputs 0000
Sredni prad: (Amper)
wskazywany jest sredni prad pobierany przez silnik w tym momencie.
Prad szczytowy: (Amper) wskazywany jest maksymalny prad pobierany
przez silnik w tym momencie.

Temperatura napedu: (stopnie Celsjusza) wskazywana jest wewnetrzna
temperatura obwodéw sterowania silnikiem elektrycznym.

Sterowanie silnikiem: 0-100% wskazuje procent sterowania silnikiem
elektryczny, przytgczonym do dozownika.

[0% = dozownik zatrzymany]; [100% = silnik przy maksymalnej mocy].
Predkos¢ silnika: (obroty na minute) wskazuje predkos¢ wewnetrzng
silnika elektrycznego w tym momencie (z wytgczeniem motoreduktora).
Predkosé¢ dozownika: (obrét na minute) wskazywana jest predkosé
wykryta przez odpowiedni czujnik na wale dozownika.

Wejscia czujnikéw: Stan (1 lub 0) wej$¢ czujnikdw, wat dozownika 1-2 i
przycisk kalibraciji.

B.M. ECU nr 1 Info: wyswietlanie B.M. ECU Nr.l Info
informac;ji o} dziataniu
odpowieéniej bramki ECU; V' Blockage Sensors 0.0V
dostepne sg 2 identyczne ekrany V' Sensors 00V
do wyswietlania 2 bramek ECU 0000
(jesli sg obecne). W ten sposéb oK
mozna zdiagnozowaé
nastepujgce parametry:
V zasilania: (Wolt) wskazywane
jest napiecie zasilania
wykrywane przez ECU. Jesli
jest mniejszy niz 10,5, prawidtowe dziatanie czujnikdw fotokomorki nie jest
gwarantowane.
V czujnikéw: (Wolt) wskazuje napiecie zasilania dostarczane przez ECU
do czujnikdbw pomocniczych do niej przytaczonych, patrz nastepny punkt.
Wejscia: stan wejs¢ (pomocniczych) roboczych, predkosci dmuchawy,
predkosci siewnika i konfiguracji. Adnotacja: w zestawie USC te wejscia

0
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NIE sg przytaczone, poniewaz sg juz przytgczone do ECU Tramline; sg to
wejscia zarzgdzane w zestawie BM.

e Stan petli: ,Ok” = potgczenie szeregowe (fancuch czujnikdw fotokomorek)
prawidtowo dziatajace, czyli wszystkie czujniki fotokomérek potaczonych i
dziatajgcych; ,Btad”’= przerwane potaczenie szeregowe.

e Czujniki wykryte: wykryta liczba czujnikéw; w przypadku btedu (patrz
poprzedni punkt) wyswietlana wartos¢ jest ostatnim czujnikiem prawidtowo
wykrytym w tancuchu.

4. Informacja na temat petli 1 B.S.
Nr XX: umozliwia wyswietlanie

info_rn_wapji na ten)at dziai_ania Info Loop | B.S. Nr. 1
czujnikdéw fotokomoérek Czujnika

blokujacego (pojedynczo) Petli 1 Release  Software vV 000
lub Petli 2. Parametry, ktore _ 0.ov
mozna oceni¢ dla kazdej Dirty Level 0%
fotokomorki, sg nastepujace: 0

e \Wersja oprogramowania

e V zasilania: napiecie zasilania
wykryte na czujniku; jesli
napiecie jest nizsze niz 10,5 V,
prawidtowe dziatanie czujnika
nie jest gwarantowane.

e Poziom zabrudzenia: poziom zabrudzenia 0-100%. Gdy poziom
zabrudzenia jest zbyt wysoki, witgcza sie dioda LED na korpusie samego
czujnika.

e Stan: 0 = Niezablokowany; 1 = Zablokowany, alarm.

5. Wersja oprogramowania:przy
uzyciu tej ostatniej pozycji menu
diagnostycznego bedzie mozna
wyswietli¢  wszystkie  wersje
elementéw systemu USC.
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4.1.8 Aktualizacja oprogramowania Virtual Terminal

1) Aby zaktualizowa¢ system, nalezy uzy¢
karty SD dostarczonej z wyposazeniem
zestawu USC.

Rysunek 29

2) Nastepnie wiozy karte SD do gniazda w
podstawie VT. Na tym etapie nalezy
uwazacé, aby ekran byt wylgczony i
zeby podczas wktadania karty nie
uszkodzi¢ otworu karty.

Rysunek 30
ey 3) Przejs¢ do ekranu
] Bootloader, przytrzymujgc
s 7.0 VTBSOTDAOR ¥ 0.0 jednoczesnie wcisniete

przyciski ON + przyciski 1 i

== 2 wskazane na rysunku 29.

GRAPHICS 1

e

SOFTWARE 2

Rysunek 31
ey 4) Nastepnie wcisngc¢ przycisk
, 1, aby zaktualizowac plik
LM 7.0 VTROCTLOABER v 0.00 graficzny VT; nastepnie na

koncu tadowania

C———— == 1 pierwszego pliku przycisk

p—— 2, aby zaktualizowaé

s B> oprogramowane.

JEs— Po zakonczeniu tadowania
L WCiSﬂaé przycisk ON, aby
ponownie uruchomic VT.

Rysunek 32

54 Instrukcja obstugi




@m ZESTAW USC
LECTRONICS

4.1.9 Aktualizacja oprogramowania ECU

1) Jesli ma sie¢ zamiar zaktualizowaé

Mome jednostke sterujgcg Tram Line, na
karcie SD znajdujacej sie w zestawie
|| ECU TLO1.hex USC umiesci¢ plik ECU_TLO1.hex.
_ Nalezy pamietaé, ze na tym etapie nie
Rysunek 33 moga wystepowac zadne inne pliki.

2) Wigczy¢ VT i przejs¢ do ustawien
uzytkownika, przytrzymujac wcisniety
przycisk MENU przez 4 sekundy. Po
wyswietleniu ekranu ustawien
uzytkownika przewing¢ go za pomoca
przycisku W DOL. Potwierdzié
przyciskiem ENTER na pozycji
»Aktualizacja oprogramowania”.
Wyswietlony zostanie ekran podobny
do ekranu bocznego; za pomocag
przyciskow W GORE i W DOt mozna
przewing¢ liste plikéw aktualizaciji
znajdujgcych sie na karcie SD.

Software Update

Rysunek 34

automatyczny restart.

Software Update 3) Potwierdzi¢ za pomocg ENTER i
i poczekac¢ na zatadowanie. Pod
R - koniec aktualizacji VT wykona

Rysunek 35
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4.1.10 Ustawienia maszyny

UWAGA:

ponizsze informacje maja charakter wytacznie informacyjny. Opisane parametry sg
Scisle zwigzane z wlasciwosciami siewnika, a nieprawidtowe programowanie moze
uszkodzi¢ system USC lub siewnik.

4.1.10.1 Tryb dostepu do menu maszyny

Machine Settings

Password.................. ****

Rysunek 36

Aby wprowadzi¢ hasto, uzy¢ przyciskow ¥ A do wyboru numeru, zaczynajgc od
najbardziej znaczacej cyfry i potwierdzi¢ pozgdang wartos¢ przyciskiem ENTER.
Procedure nalezy powtdrzy¢ dla 4 cyfr tworzacych hasto. Wcisniecie przycisku
ENTER na ostatniej cyfrze spowoduje kontrole wprowadzonego hasta. Gdyby nie
byto prawidtowe, nastgpi automatyczny powrét na ekran ,Ustawienia uzytkownika”.
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4.1.10.2 Ogolne wyjasnienie

Po poprawnym wprowadzeniu hasta
liczbowego, wchodzi sie na ekran podmenu

,Ustawienia maszyny”, ktére pozwalajg Machine  Setting [
producentowi na wprowadzenie zmian we Distributor ... ........ 1-D/1-M
wszystkich wymaganych ustawieniach i Motor Driver nr.l....... » %
dopasowanie systemu do maszyny, na jakiej Motor Driver nrz....... 5 3
zostanie zainstalowany. Blower.....ccooven.. .. ] ﬂ
Przyciskami A ¥ i ENTER wybra¢ podmenu, Blower A Calibration. .... 0.00 PPR

do ktérego zamierza sie wejs¢ lub pole, ktore Blower B Calibration..... 0.00 PPR
Zzamierza sie zmienic. Hopper ................ a-T
Rzedy menu zaznaczone na szaro dotycza tSensaor LOOP..........

parametrow nieuzywanych zwigzanych z
innymi zaprogramowanymi parametrami; np.:
jezeli parametr “Siewniki” to 1-D/1-M, rzad

Machine

Setting

powigzany z napedem silnika 2 bedzie szary. {Seeder Width 0.00m
Ponizej znajdujg sie parametry do zmiany Total Machine Row nr .| D
danego menu: Total Excluded Row nr..| D

e Dozownik: za pomoca tego ustawienia

Exclude sectors........

ON

22

wskaze sie systemowi konfiguracje, jakiej
nalezy uzyc¢:
- 1-D/1-M = Nr 1 Dozowniki, Nr 1
Silnik
- 2-D / 1-M = 2 dozowniki, 1 silnik
- 2-D / 2-M = 2 Dozownik, 2 Silnik
Naped silnika: wchodzgc do tego podmenu bedzie mozna zarzadzaé
parametrami dotyczgcymi dziatania silnika.
Dmuchawa: zmieniajac wartos¢ tego parametru, wskaze sie konfiguracje
dmuchaw potgczonych z systemem. Ponizej mozliwe kombinacje:
- 1 =1 dmuchawa, tylko odczyt
- 2 = 2 dmuchawy, tylko odczyt
Kalibracja dmuchawy A lub B: ustawianie liczby impulséw na obrét dmuchawy.
Zasobnik: ten parametr stuzy do okreslania liczby zasobnikoéw i powigzanych z
nimi czujnikow. Ponizej wymieniono mozliwe kombinacje, jakimi moze
dysponowac system:
- 1-T/1-S =1 zasobnik, 1 czujnik
- 2-T / 1-S = 2 zasobniki, 1 czujnik
- 2-T / 2-S = 2 zasobniki, 2 czujniki

Szerokos¢ siewnika: ustawiona tutaj szeroko$c¢ siewnika jest uzywana zaréwno
do obliczen obszaru obrabianego jak i do obliczen dozowania w kg/ha oraz do
obliczen szerokosci belki opryskiwania na Tram Line.
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Liczba catkowitych rzedéw maszyny: przez ustawienie tej wartosci pokazuje
sie systemowi catkowitg liczbe rzedéw na maszynie.

Liczba rzedow wykluczania T.L.: przez ustawienie tej wartosci pokazuje sie
systemowi liczbe rzedéw wykluczonych z kazdego wyjscia Tram Line.
Ustawienie zalezy od konfiguracji zaworéw Tram Line. Jezeli uzywa sie zaworéw
Tram Line z obiegiem w zasobniku, ostatni parametr powinien by¢ ustawiony na
,0”, poniewaz wykluczone rzedy dalej pobierajg produkt z catosci przekazywane;j
przez dozownik. Jezeli uzywa sie zaworow 2-droznych lub 3-droznych, ale z
obiegiem wewnetrznym, parametr nalezy ustawi¢ na poprawnej wartosci, aby
dozownik mogt by¢ zwalniany proporcjonalnie.

Wyklucz sektory: wybranie tego parametru na ,ON” umozliwia wyswietlenie
ekranu ,Sterowanie hydrauliczne”; w przeciwnym wypadku ekran nie bedzie
widoczny, a operator nie bedzie miat dostepu do sterowania hydraulicznego.
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4.1.10.3 Ustawienia dozownika

Motor Driver nr.1 Iﬂ
Current Limit............. 0.0A 1
Maximum Speed......... ORPM I "| 2
Encoder Pulses.......... OPPR |ﬂ 3
Encoder Phases.......... I |ﬂ 4
P Coefficient............. 0 | a 5
| Coefficient............. 0 = 6
Distributor Sensor........| OFF IS 7
Motor ; Distribut. Ratio. .. | 0.00 !, 8
Rysunek 37

Na tym ekranie ustawiane sg parametry konfiguracji danego drivera silnika;
przygotowano 2 identyczne ekrany do ustawien parametrow dwoch driveréw (jezeli

wystepuja).

1.

Limit pradu: maksymalny prad zapewniany przez driver w trybie ciggtym; po
przekroczeniu tej wartosci driver zaczyna ogranicza¢ prad i jest wysytany
odpowiedni alarm. [5.0 — 40.0 = 0.5].

2. Maksymalne obr./min): maksymalna teoretyczna predkosc¢ silnika przy zasilaniu
w dozwolonym zakresie; stuzy gtéwnie do okreslania maksymalnej predkosci
posuwu siewnika. [500 — 8000 + 100].

3. Impulsy enkodera: liczba impulséw na obrét enkodera zamontowanego na silniku.
[100 — 500 * 1]

4. Fazy enkodera: liczba faz enkodera inkrementalnego zamontowanego na silniku;
1 = pojedynczy impuls/czujnik; 2 = Enkoder inkrementalny z fazami A+B.
[1-2+1]

5. Wspétczynnik P: sg to wspdtczynniki sprzezenia zwrotnego napedu; wartosci te nie
mogg by¢ ustawiane w niedoktadny sposoéb, poniewaz nieprawidtowe ustawienie tych
wspotczynnikow moze spowodowac nieprawidtowa regulacie silnika.

[1-99+1]

6. Wspoétczynnik I: sg to wspodiczynniki sprzezenia zwrotnego napedu; wartosci te nie
mogg by¢ ustawiane w niedoktadny sposoéb, poniewaz nieprawidtowe ustawienie tych
wspodiczynnikéw moze spowodowac nieprawidtowg regulacie silnika.

[1-99+1]

Uwaga:

wspoétczynnik P i wspotczynnik | majg wpltyw na predkosé i stabilnosé dozowanych
kg/ha; jezeli wartosci sg zbyt wysokie, system moze by¢ niestabilny, natomiast jezeli
sa zbyt niskie, regulacja systemu moze przebiega¢ wolno.
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Czujnik rozsiewania: ustawi¢ liczbe impulséw na obrét czujnika na wale
dozownika; ustawiajgc te wartos¢ na 0 (wyswietlenie OFF), alarm zwigzany z
brakiem obrotu watu dozownika zostanie wytgczony bezposrednio przez driver.
[0...1.00—99.00 + 0.01].

Stosunek silnik: dozownik: ustawi¢ stosunek miedzy watem silnika i watem
dozownika (w tym reduktor samego silnika). Na przyktad zaktadamy, ze silnik
posiada przetozenie 30.00; jezeli bedziemy podtacza¢ go bezposrednio do watu
rozrzadu, w systemie zaprogramujemy warto$¢ 30. Natomiast przy zatozeniu, ze
pomiedzy silnikiem a watem rozrzadu zamontowany jest fancuch z przetozeniem
np.: 2:1, w tym przypadku zaprogramujemy liczbe 60.00. [1.00 — 300.00 + 0.01].
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4.1.10.4 Konfiguracje czujnika petli

Sensor LOOP Iﬂ
LOOP Nr.....ovvveeeee I I 1
ECU Nrooovvveeeeennn, I 2
LOOP | Sensorfir........ 0 Iq 3
LOOP2 Sensorfr........ 0 |§ 4
Rysunek 38

Na tym ekranie ustawiane sg parametry konfiguracyjne petli czujnikow. Lista
programowalnych parametrow jest nastepujgca:

e Liczba petli: liczba wirtualnych lub fizycznych petli w systemie:

-1 = petla nr 1, w tym przypadku nie bedzie mozliwe wybranie numeru
ECU, ktory zostanie wymuszony na ,1” i liczby czujnikéw drugiej petli.

- 2 = petla nr 2, wybra¢ przy uzyciu nastepnego parametru, jesli 1 ECU
(petle wirtualne) lub 2 ECU (petla fizyczna). [1 — 2 £ 1].

e N° ECU (ECU NR): liczba przytgczonych bramek ECU; nie mozna wybrac i
jest ustawiony na state na ,1”, jesli PETLA=1. [1 -2 +1].

e Liczba czujnikéw petli 1: Liczba czujnikow tworzacych pierwsza petle,
zawsze przytgczonej do ECU NR 1. [1 — 100 + 1].

e Liczba czujnikéw petli 2: Liczba czujnikow tworzgcych drugg petle (jesli
jest obecna), jesli jest przytgczona do ECU NR 1 (wirtualna petla). Fizyczna
numeracja czujnikdw rozpoczyna sie na koncu petli 1, a liczba fizycznych
czujnikow jest sumg 2 petli; jesli przytgczony do ECU nr 2 (petlg fizyczna),
wtedy numer jest niezalezny [1 — 100 % 1].
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5. Dostepne parametry

Pole Jednostka | Minimum | Maksimum | Rozdzielczo$¢ | Default
Rozsiewanie nasion kg/ha 100.0 6500.0 0.1 -
Dozowanie nawozu kg/ha 100.0 6500.0 0.1 -
Kalibracja dozownika | o /onet | 0.001 9.999 0.001 1.000
wysiewu
Kalibracja dozownika | o6 0.001 9.999 0.001 1.000
nawozu
Podswietlenie % 0 100 1 100
Gto$nos¢ brzeczyka % 0 100 1 100
Jezyk - 0 5 1 0
Czujnik posuwu TL - 0 2 1 0
Automat startu ) 0 1 1 0
wstepnego
Predkosc¢ odniesienia km/h 5 255 0.1 50
startu wstepnego
Predko$c wyjsciowa km/h 1 100 0.1 20
startu wstepnego
Czujnik predkosci - 0 3 1 0
Wspbtczynnik
kalibracji predkosci Impulsy/m 0.30 250.00 0.01 130000
Predkosc km/h 0.0 25.5 0.1 0
symulowana
Ustawianie TL rytmu - 0 59 1 0
Minimalna predkosc RPM 1000 6950 50 2500
dmuchawy A
Maksymalna
predko$¢ dmuchawy RPM 1000 7000 50 5000
A
Minimaina predkosc RPM 1000 6950 50 2500
dmuchawy B
Maksymalna
predko$¢ dmuchawy RPM 1000 7000 50 5000
B
Godziny h 0 23 1 0
Minuty min 0 59 1 0

‘. . . h 0 23 1 5
Sciemniacz dzieri/noc min 0 50 10 0
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Pole Jednostka | Minimum | Maksimum | Rozdzielczos¢ | Default
Ustawienia ) 0 2 1 0
dozownika
Ustawienia zasobnika - 0 2 1 0
Ustawienia ) 0 3 1 0
dmuchawy
Drzwiczki kalibraciji ) 0 1 1 0
automatycznej
Szeroko$¢ siewnika m 2.00 40.00 0.01 0
Liczba maksymalna ) 8 255 1 24
rzedéw maszyny
Liczba rzedow
wykluczonych z TL i 0 8 1 0
Limit prgdu silnika 1 A 5.0 40.0 0.5 15.00
Limit predko$ci silnika RPM 500 8000 100 3000
1
Ir_np_ulsy enkodera Impulsy/obrot 100 500 1 100
silnika 1
Typ enkodera silnika ) 0 1 1 1
1
Wspotczynnik P ) 1 99 1 50
silnika 1
Wspbtczynnik | silnika
1 - 1 99 1 50
Czujnik dozownika | 0 isy/obrot | 1.00 99.99 0.01 2.00
silnik 1
Wspotczynnik silnika 01:00 1.00 655.35 0.01 50.00
dozownika 1 ) ' ) ) )
Limit pradu silnika 2 A 5.0 40.0 0.5 15.00
Limit predko$ci silnika RPM 500 8000 100 3000
2
Ir_np_ulsy enkodera Impulsy/obrét 100 500 1 100
silnika 2
Typ enkodera silnika ) 0 1 1 1
2
Wspotczynnik P ) 1 99 1 50
silnika 2
Czutos$c na ) 1 20 1 7
przeszkody
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Pole Jednostka | Minimum Maksimum | Rozdzielczos¢ | Default
Liczna petli - 1 2 1 1
Liczba ECU - 1 2 1 1
Llczpa czujnikow ) 1 100 1 1
petli 1
Liczba czujnikow _ 1 100 1 1
petli 2
Kalibracja . 0.10 4.00 0.02 .
dmuchawy
Opdznienie startu
Wykrywanie S 0.5 255 0.1 -
blokowania
Opdznienie alarmu
Wykrywanie s 0.5 255 0.1 -
blokowania
Opdznienie Reset
Alarmu Wykrywanie s 0.5 255 0.1 -
blokowania
. Liczba
T.L. Rozpoczecie - 0 czujnikow 1 -
p , ) Liczba
T.L. Zakonczenie - T.L.rozpoczecie czujnikow 1 -

64
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6. Alarmy

Alarmy sg zawsze wys$wietlane w zaleznosci od priorytetu komunikatu. Po nich
nastepuje ciagly czerwony btysk paskéw LED z boku wyswietlacza i sygnat
akustyczny, modulowany w celu zwrdcenia uwagi operatora na problem, ktory
zostanie wyswietlony na wyswietlaczu. Zawsze mozna ,wyciszy¢” komunikat o

btedzie za pomocg przycisku . Dzieki tej procedurze system przestanie wyswietla¢
problem na wyswietlaczu i poziomie akustycznym, ale bedzie utrzymywat miganie
paskow, aby wskazac, Zze problem nadal wystepuje.

Wystepujg gtéwnie dwie kategorie btedow, ktére wynikajg z nieprawidtowej
komunikacji i generowane przez sterowniki silnika.

BLEDY:

Btedy komunikaciji:

e Btedy komunikacji sg zawsze monitorowane podczas dziatania systemu.
Ponizej okreslone sg mozliwe zrodta i nastepstwa, ktére mogg spowodowaé
w systemie:

Opis Stan/Dziatanie

ECU TRAM LINE
ECU DC SILNIK 1
ECU DC SILNIK 2 (jesli wiaczony)

ZATRZYMANIE systemu,
wylgczenie wyjs¢

ECU BRAMKA 1 DZIALANIE systemu tylko w celu

ECU BRAMKA 2 (jesli wigczona) rozsiewania

PREDKOSC ECU .. .wyjatek z symulowang
predkoscia.

Btedy DC SILNIK 1/2:

e Btedy spowodowane przez DC SILNIK 1/2 sg zawsze aktywne, a przyczyny,
ktére mogg wywotac ten btad to:

Opis Stan/Dziatanie
AWARIA NAPEDU
LIMIT MAKSYMALNEGO
NAPIECIA ZATRZYMANIE systemu z powodu

LIMIT MINIMALNEGO NAPIECIA zatrzymanego dozownika

LIMIT MAKSYMALNEJ
TEMPERATURY
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OSTRZEZENIA:

Ostrzezenia SILNIKA DC 1/2:

e Ostrzezenia ECU DC SILNIK 1 / 2, DOZOWNIK ECU 1/2, DRZWICZKI
KALIBRACJI 1/2, ECU BRAMKA 1/2, PETLA 1/2, jak w przypadku btedow,
sg zawsze aktywne, roznig sie od poprzednich tym, ze nie przerywajg
dziatania systemu. Ponizej wskazano przyczyny, ktére mogg je generowac,
oraz zachowania, ktére generujg w systemie.

DC SILNIK 1/2:
Opis Stan/Dziatanie
LIMIT PRADU Prawdoppdobnie niezgodne
dozowanie
REGULACJA PREDKOSCI grawdoppdobnle niezgodne
ozowanie
TEMPERATURA Bezzwtoczne zatrzymanie dozownika
DOZOWNIK 1/2:
Opis Stan/Dziatanie
OBROT WALU Prawdopodobnie brak dozownika

DRZWI KALIBRACJI 1/2:

Opis

Stan/Dziatanie

ZACIETE, NIEOTWARTE

ZACIETE, NIEZAMKNIETE

Dziatanie po interwencji
mechanicznej operatora

BRAMKA 1/2:
Opis Stan/Dziatanie
AWARIA PETL Dziatanie; nie mozna zakonczy¢
PRZERWANE ZLICZANIE NA Zliczania ’ 4
CZUJNIKU X
BLAD PETLI Dziatanie; czujniki prawidtowo

NIESPOJNE ZLICZANIE

WYKRYTE XX CZUJNIKI

wykryte, ale inne niz
zaprogramowane

PETLA1/2:

Opis

Stan/Dziatanie

AWARIA CZUJINIKOW/PETLI

Dziatanie; niemozliwa komunikacja
ze wskazanym/i czujnikiem/ami

66
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e Sg tez ostrzezenia zwigzane z PREDKOSC POSUWU, PREDKOSC
DMUCHAWY 1/2, PETLA 1/2 zweryfikowane przez system na etapie
START_WSTEPNY/PRACA, ponizej opis mozliwych sytuaciji:

PREDKOSC POSUWU:

Opis Stan/Dziatanie
Dziatanie; prawdopodobnie
MAKSYMALNA nieprawidiowe dozowanie dawki
produktu
PREDKOSC DMUCHAWY 1/2;
Opis Stan/Dziatanie
MALA Dziatanie; prawdopodobnie problemy
DUZA Z wysiewem
PETLA1/2:
Opis Stan/Dziatanie
Dziatanie; prawdopodobny brak
BRAK STRUMIENIA strumienia na czujniku/ach
wykluczonych z Tram Line
OBECNOSC STRUMIENIA Dziatanie; prawdopodobna obecno$é
(na zespole wykluczonym z Tram strumienia na czujniku/ach
Line) wykluczonych z Tram Line

e Na koniec ostrzezenia ZASOBNIK 1/2 sg aktywne w fazie OCZEKIWANIA,
STARTU WSTEPNEGO i PRACY, mozliwe przypadki to:

ZASOBNIK 1/2:

Opis Stan/Dziatanie

REZERWA Dziatanie

PUSTY Dziatanie; koniec nasion
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7. Konserwacja

W niniejszym rozdziale opisano rutynowe i nadzwyczajne procedury konserwacji.
Konserwacja zwyczajna oznacza wszystkie czynnosci, ktére nalezy przeprowadzac
okresowo, ktorych realizacja nie wymaga szczegoélnych umiejetnosci, a zatem moze
by¢ przeprowadzana przez uzytkownikow (operatorow itp.).

Konserwacja nadzwyczajna odnosi sie do dziatan, ktérym nie mozna zapobiec z
powodu awarii mechanicznych lub elektrycznych, ktére wymagajg precyzyjnych
kompetencji technicznych lub szczegdinych umiejetnosci i ktére w zwigzku z tym
powinny by¢ wykonywane wylgcznie przez wykwalifikowany personel (personel
zajmujacy sie konserwacja itp.).

7.1 Konserwacja zwyczajna

Konserwacja zwyczajna ogranicza sie do czyszczenia monitora.
Monitor nalezy czysci¢ wilgotng Sciereczkg i fagodnym detergentem, aby unikngé
usuniecia sitodruku panelu.

Ostrzezenie
e Nie uzywac strumieni wodnych pod cisnieniem.

e Nie uzywac Srodkow Sciernych, rozpuszczalnikow ani alkoholu.

e Nie wywiera¢ nacisku na klawiature ostrymi i twardymi
przedmiotami.

7.1.1 Ostona tacznika gtéwnego

W przypadku diugotrwatego nieuzywania monitora, jesli zamierza sie odtaczy¢
gtéwny tgcznik sygnatéw od okablowania, zaleca sie odizolowanie obu tgcznikdw
(monitora i okablowania) od otoczenia za pomoca nylonu. W przeciwnym razie
ochrona nie jest wymagana.

7.1.2 Oczyszczenie fotokomorek

Jezeli obecny jest sygnat ,brudnej fotokomorki” czujnika Czujnika Blokujgcego,
odigczy¢ fotokomérke wskazang przez rurke za pomocg szybkich widetek/tgcznika,
bez odkrecania zaciskow i sprawdzi¢ jej stan w miejscu przechodzenia nasion; jesli
to konieczne, wyczysci¢ wnetrze za pomoca niesciernej szczotki.

Nastepnie zamontowa¢ fotokomoérke na ztgczkach/rurce.
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8. Anomalie dziatania

W przypadku probleméw z dziataniem urzgdzenia, nalezy przeprowadzi¢ te proste
kontrole w celu sprawdzenia, czy konieczne sg naprawy.

Jesli problem nadal wystepuje po sugerowanych kontrolach, skontaktowac sie z
lokalnym sprzedawcg lub z Centrum Pomocy Technicznej w MC Elettronica.

NIEPRAWIDLOWOSC

PRZYCZYNA

ROZWIAZANIE

Monitor sie nie wigcza

a. Kabel zasilajgcy jest

odfgczony

a. Sprawdzi¢ kabel zasilajgcy

Predkos¢ posuwu
pozostaje na ,0.0” lub
jest nieciagta.

a. Przerwany kabel
czujnika predkosci

b. Odlegtos¢ miedzy
czujnikiem predkosci a
odniesieniami jest zbyt
duza

c. Czerwona czesé
czujnika predkosci jest
uszkodzona

a. Przywréci¢ potgczenie.

b. Woyregulowa¢ odlegtosé
kalibracji.

c.  Wymieni¢ czujnik.

Wysiew jest
akceptowalny, ale w
sekcji ,Blockage
Monitor” nieustannie
pojawiajg sie alarmy.

Parametr ,Czutos¢
alarmu” jest na zbyt
niskiej wartosci.

Ponownie zaprogramowac
parametr ,“Czutos¢ alarmu”,
stopniowo zwiekszajgc wartosc.

Dawka dozowanego
produktu nie jest taka,
jak wymagana.

a. Btedne
zaprogramowanie
parametrow.

b. Bfedne wykrywanie
predkosci.

a. Patrzrozdziat3.4.4

b. Patrzrozdziat 4.5

Monitor nie rozpoznaje
jednej lub kilku
fotokomorek.

a. Przerwany kabel
danej fotokomérki.

b. Jedna lub wiecej
fotokomoérek ma
inny kod niz
pozostate.

a. Przywrdci¢ potgczenie.

Skontaktowac sig z
dziatem obstugi klienta MC
elettronica.
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9. Dane techniczne

9.1 Virtual terminal 7”

Napiecie zasilania

:12-24 VDC

Maksymalny pobdr pradu (bez
czujnikow)

£ 700 mA (12V)

350 mA (24V)

Charakterystyka dziatania

Stopien ochrony : IP65
Odpornosc¢ na drgania mechaniczne |: 2G

Warunki dziatania

Temperatura otoczenia :-20°C + +70°C

Warunki atmosferyczne

: Wilgotnos¢ wzgledna 80%

Transport i magazynowanie

Temperatura || : -25°C = +75°C
9.2 ECU Silnik

Napiecie zasilania :12-24VDC
Prad pobierany podczas stand-by 1 <200 uA

Maksymalny pobér pradu 40 A (80 A wartos¢ szczytowa < 2 sekundy)
Temperatura dziatania :-20°C + +70°C 80%
Stopien ochrony 1 1P65
Wejscia cyfrowe : 2 x PNP 0-50 kHz (enkoder A/B)
1 x NPN 0-1 kHz

2 x NPN 0-500 kHz
(1 dodatkowe wejscie
uaktywniane na zyczenie)

NPN 0-1 kHz

Zasilanie czujnikéw

11 x Vbatt , 160 mA max

Zasilanie enkodera

11 x Vbatt , 120 mA max
(na zyczenie wyjscie moze byc¢ skonfigurowane
do dostarczania ustabilizowanych 5 VDC)

Wyjscie sterowania silnika DC

: 1 x PWM 20 kHz
40 A max dziatanie ciggte
80 A wartos¢ szczytowa (< 2 sekundy)

LED stanu

: 1 x czerwony
1 x zielony

Linia komunikacii

: 1 x CAN BUS 2.0B (do 500 kbit/s)
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9.3 ECU Linia tram

Napiecie zasilania :10-16 VDC

Prad pobierany podczas stand-by 1 <200 UA
Maksymalny pobdr pradu D 13A

Temperatura dziatania 1 -20°C + +70°C 80%
Stopien ochrony 1 IP67

Wejscia cyfrowe

: 1 x NPN 0-3 kHz
9 x NPN 0-500 Hz
4 x NPN 0-1 kHz

Zasilanie czujnikdw

11 x Vbatt, 2 A max

Wyjscia cyfrowe

: 2 x ON/OFF (PWM na zadanie) 2 A max
4 x zamiana biegunowosci 4 A max

LED stanu

1 1 x czerwony
1 x zielony

Linia komunikaciji

:1 x CAN BUS 2.0B (do 500 kbit/s)

9.4 Akcesoria

9.4.1 Czujnik indukcyjny zblizeniowy

Napiecie zasilania 112 VDC
Sygnat wyjsciowy :NPN
Temperatura robocza :-25°C/+75°C
Maks. odlegtos¢ robocza 4 mm

Stopien ochrony 1P 67
9.4.2 Czujnik pojemnosciowy

Napiecie zasilania 112 VDC
Sygnat wyjsciowy : NO-500mA
Temperatura robocza :-20°C/ +75°C
Maks. odlegtos¢ robocza :5mm

Stopien ochrony 1P 67
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9.4.3 Czujnik magnetyczny,

Sygnat wyjsciowy

: Styk do masy

Maks. czestotliwos¢ robocza

1100 Hz

Temperatura robocza

1-25°C/+70°C

Maks. odlegto$¢ robocza

110 mm (z magnesem J12)

Stopien ochrony

1IP 67

9.4.4 Zawoér MCV300

Napiecie zasilania

: 12 VDC — z zamiang biegunowosci

Maksymalny pobér pradu

:0,25A

Temperatura robocza

1-25°C/+70°C

Czas otwierania/zamykania

: 0,4 sekundy

Stopien ochrony

1P 65

9.4.5 Czujnik blokujacy

Parametry techniczne

Napiecie zasilania

: 12 VDC (dozwolony zakres 8-16 VDC)

Maksymalny pobdr pradu

55 mA

taczniki elektryczne

: SUPERSEAL 5-wtykowy gniazdo i wtyczka

Potgczenia przewodu rurowego

: Wewnetrzne elementy redukcyjne do rur @
30-32 mm

Masa :345¢g
Charakterystyka dziatania
Stopien ochrony IP 67

Odpornosc¢ na drgania mechaniczne

2 g w zakresie 50-2000 Hz

Warunki dziatania

Temperatura otoczenia

:-20°C + +70°C

Warunki atmosferyczne

: Wilgotno$¢ wzgledna 80%

Transport i magazynowanie

Temperatura

|:-20°C + +80°C
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9.4.6 czujnik poziomu,

Napiecie zasilania :0d 10 do 30 VDC
Sygnat wyj$ciowy :NPN - NO

Maks. czestotliwo$¢ robocza 11000 Hz
Temperatura robocza 1-25°C/+70°C
Maks. odlegto$¢ robocza 17 mm

Stopien ochrony 1 IP 67
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UWAGAI!
NIE MYC MYJKA
STRUMIENIEM CISNIENIOWYM.
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Urzadzenia elektroniczne dla rolnictwa
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